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Experimentdlne metody identifikécie linearnych
dynamickych sustav

1, Uvod

Vyskum identifika¥ngch metdd sa stal v poslednom obdobi
stredobodom pozornosti vyskumnych pracovnikov predov3etkym
preto,Ze sa do praxe vyskumného pracovnika stédle viac dostéva
nezbytnd modernéd meracia technika,prostriedky vypo&tovej
techniky a kybernetické pristupy k rie3eniu &i systémovy
pristup k analyze sustav. Povodné klasické (deterministické)
metddy su stéle viac nahradzované metodami stochastickymi,
ktoré zohiadﬁujﬁ skutoZné pomery na dynamickom systéme.
Vysledky zékladného,ale i aplikovaného vyskumu,ktory sa
prevéddzal v rokoch 1975-80 ukazuju,Ze je moZné i slabo
nelinedrny systém identifikovaf-urfif nezndme parametre
dynamického systému.

2. Vyskum dynemiky linedrnych sustav

V rémci zékladného vyskumu boli skumané typické dvoj
a trojhmotové sustavy.Identifikécia bola zamerand na ur&enie
koeficientov prenosu z odmeranej frekven&nej odozvy sustavy.
Vyskum sa realizoval v sulade s programom vyjadrenym blokovou
schémou(obr.é.1).Spracobanie dynamickych odoziev bolo pre-
véddzane pomocou meracej techniky firmy Hewlett-rackard v
zostave:koreldtor,frekvenény display a X-Y zapisoval.
Pohlad na pristroje je na obr.%.2. Pre ilustréciu je na
obr.&.3 uvedend zosniméné a aproximovand charakteristika
(frekven&nd odozva)dvoahmotoveg l1neérneJ sustavy s para-
metrami ( C,=5. 1o ,C,=5.10'7 c3-1o (¥/m), m,= 100, m,=5000
(xg3, d,-d2 10 (Ns/m]) Sbor programov pre identifikéciu
mechanickych systav bol real1zoveny na stolovom po&itadi
HP 9830,ktory je in3talovany na nasom pracovisku.
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2. Sukasny stav vyvoja syétému pre automatizovanie pro=-
cesu identifikdcie a diagnostiky zloZitych mechanickych

——_Systémove

Na nasom pracovisku boli navrhnuté a overené v podstate
tieto tri zékladné projekty:

~ automatizované snimanie vstupno-vystypnych informécii z
reélnej. sustavy systémom mikropo&itaa zaloZeného na béze
CPU I 8080.

- automatizované snimanie V/V informdcii,digitalizovanie a
dierovanie diernej pésky ako nosného média pre vhodny
potitad.Zjednodudeny vyvojovy disgram je na obr.é.4.

- automatizovany systém s pouZitim univerzédlnej meracej
aparatiry realizovane; na béze filtrov. Systém Jje realizo-
vany mikropo&italom I 8080.

3. _Zaver

Paralelne z rozvojom meracich metJd,algoritmizéciou
a budovanim knihovny programov pre identifikdciu,zameriavame
sa i na vyvoj emplrlckych a analyticko-grafickych metod
pre oblast identifikécie systémov. Urlité dobré vysledky sa
dosiahli i pri optimalizdcii algoritmov pre vypolet funkecif
a spektrélnych charakteristik néhodnych procesov. Velky vyznam
kladieme i na vyuZitie nadich vysledkov v praxi.Orientujeme
sa na identifikéciu procesov- pri'obrébani,né vyékum dynamic-
kych vliastnosti hydraulickych prvkov,na diagnostiku zloZi-
tych mechanickych systémov,na identifikdciu,diagnostiku a
prognézovanie dopravnych procesov a dalzie.
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