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Pri vy3etfovdni pfidin navérie p¥i montdZi ocelowvsho
segmentu bylo nutno urdit zdvislost mezi velikesti sily a
deformaci ve sméru kolmém ke sifednici segmentu. Segment
lichobéinikového tvaru byl &isti kuZelové plochy morntovené
konstrukces Pro usnadnéni vypodtu i experimentu byla kuZe-
lovitosi zanedbéna, nebof zakiiveni segmentu brlo relaiivng
nelé. ReSeni se tim podstatn® zjednodulilo. Predméiem vy-
FetPovséni byl tedy rovinny lichcbiinikevy secment AA BB
gymetricky co do tvaru, podepfeni i zatiZeni (obr. 1).
Podepieni bylo reelizovéno v bodech C, C, D, prilemi sily
F, F’plsobily koclmo k rovind modelu v malé vzdilenosii od
rohll 4, Ae

Podetni reSeni bylo zaloZeno na variaénich metoddche.

V tomto pripadé $lo o pFibliZnou varia®ni metodu FeSeni
okrajovych problémi eliptickych diferencidlnich rovnic

s eplikeci ne =ztatické Udiocay mecheniky kontinua. Tyto dlohy
vedou ne variaZisnl forrmulaci hledéni stavu pietvoreni, pri
kterém rcstévé minimum kvadratického funkcionélu celkové
potenciilni erxergie konstruxce. Vypocien byly urleny hodno=-
ty prikybli desky v koneiném podtu bodde 2 téchto vysledkld
byl aprcoximevén tvar deformadni plochy desky pFi daném za-
tiZeri.

Experimentélni ové¥eni se uskutednilo metodou stinové=-
ho moiré na modelu v méritku 1:10 (kromé tloudtky)e Na
vodorovncu podlozku byl poloZen model segmentu podepreny
ve 3 bodech Cy, C, D (obre 2)e Ve vzdilenosti ¢ = 1,7 cm od
modelu byl na 3 rektifikadnich &rcubech umistér rastr
s roztedi p = 1 mm, pFipednE p = 0,5 rme Ve vzddlencsti
d =152 cm od rastru byla umisténa kamera a svételny zdroj,
pridemZ pro zjednodusSeni zdvielosti mezi prihybem a Fddem
interferendnich pruht je vyhcdné volit f = d, takZe o, = 45%

Podle teorie medelové podobnosti pro prihyby desek Jje
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zdvislost mezi skuteiaym prihybem L prihybem na modelu
v déna vztahem F. . 12
Ve T w3 (1)
p* 5%
kde F, 1, E, h
Fp‘F;' 1p=rm. Ep=g;_n hp=5i' )
ProtoZe pri experimentu zndme m&ritko délek 1 _, tlousdtek
hp a moduld pruZnosti E_, miZeme volit méritko sil F_ tak,
aby w, = W . Pokud je méFitko sil jiné, pak lze g rovnice
(1) snadno vypoéitat prihyb na skuteéné konstrukci ze zmé-
Feného prihybu na modelu.

Pfi zatiZeni silami F, F se model deformuje, priem%
obraz plochy vybouleni je snimén kameroue. ProtoZe se pou-
Zivd pouze jedna miiZka, jeji tmavé Zdsti (limky) imter-
feruji se evymi vlastnimi stiny. Interferendni pruhy celych
¥4dl se tedy jevi jako svdtlé Zdry a pruhy polovi&nich Fa-
dd jeko Edry tmavée.

Zédvislost mezi prihybem w a Fidem imterfereminfho
pruhu n je dédna vztahem

W=¥"'E"'g—:i . (3)

Pro £ =d = 1520 mm a p = 1 mm je

v = pERRo . (4)

Z rovnice (4) plyne, Ze p¥i pouZiti rastru s rozteldi
P = 1 mm jeden interferendni pruh odpoevidd prakticky pri-
hybu 1 mme Chyba vzristd se zvydovdnim ¥ddds Pro n = 1 je
w = 1,001 mmy, pro n = 10 je w = 10,066 mmy pro n = 13 je
W = 13,112 mm. Nejvét3{ chyba, kterd mohla vzniknout geo-
metrickou sestavou experimentu byla asi 0,1 mm, coZ je pri
mé¥enych prihybech vét3ich neZ 10 mr méné& neZ 1%. Pfi pou-
Ziti rastru s rozted{ p = 1 mm se miZeme dopustit chyby
aZ 0,5 mm pfi urdeni zlomki F4du interfereniniho pruhue.
Cilem prdce bylo urdit zdvislost velikosti sily F a
prihybt rohd A, A segmentu. Porovnénim teoretického FeSeni
s experimentem na zdkladé modelové podobnosti se ukizala
velmi dobrd shoda podél hrany AA”, tj. v oblasti nejvét-
8ich deformaci, nebof v této &dsti byla zvolena pro vypo-
et MKP hustd sif. V rozich A, A’byla dosaiena uplnd
shoda teorie s experimenteme Ve zbyvajici &dsti, kterd
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nebyla z hlediska vypodtu dileZitd, byla sif znaZnd #1dZ&{,
taxZe teoretické vysledky jsou nesprdvné. Naproti toma
experiment dal sprdvné vysledky po celé plo3e modelu pii
mnohex men3i ndmaze neZ teoreticky vypclet, jehoZ pracnost
znadné vzrustd se zhudfovdnim vypodtové sitd.
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Obr. 2



