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FEASIBILITY ANALYSIS OF FORCE IDENTIFICATION IN RELATION
TO THE IDENTIFICATION EXPERIMENT AND COMPUTATION

ANALYZA REALIZOVATELNOSTI SILOVE IDENTIFIKACE VE VZTAHU
K IDENTIFIKACNIMU EXPERIMENTU A VYPOCTU

Janicek P., Heriban P.

Autors define the force identification as a specific,
experimentall-computational access to evalution of
loading force boundary conditions for solution of
engineering problems by modelling. Factors which con-
dition the feasibility of force identification are
defined and analysed both from the point of view of
identification computation and identification experi-

ment and their mutual dependence.

Keywords: input data in the computational modelling, indirect
problems, Saint-Venant principle.

Progresivnim pristupem k reseni inZenyrskych problému je
vypoctové, poc¢itacové orientované modelovani [1], obr.l. Jeho
uroven Jje dnes predevsim ovlivnovana urovni vstupnich udaju,
predevsim tzv. objektovych (2], které vyjadruji podstatné
vlastnosti konkrétniho realného objektu =z hlediska reseneého
problému. V oboru mechaniky téles Kk nim patfi udaje o geometrii
a materialovych charakteristikach élesa, dale o Jjeho konkrét-
nich silovych a kinematickych okrajovych podminkach. Podle toho
jakym zpusobem se objektové udaje ziskavaji, 1lze je ¢lenit na
primo méritelne me, neprimo méritelné V.., primo urcitelné Vpu
a neprimo wurc¢itelné V. ,. Pfimo (neprimo) urcitelné udaje se

urcuji z udaju me a Vpq S vyuZitim vypoctového algoritmu prime
(neprimé) ulohy. Pristup k urcovani veliéin typu V., Je dle

[2] oznacovan jako identifikacéni pristup - identifikace. Je-

jimi prvky jsou identifikac¢ni uvahy, identifikacéni experiment,
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identifikacéni vypocet a posouzeni vysledku identifikace, obr.1l.
Identifikace je tedy experimentalné vypoctovy pristup k
ziskavani neprimo urc¢itelnych vstupnich objektovych udaju.
Podle druhu identifikovanych veliéin Vp,, lze identifikaci cle-
nit na strukturni, silovou, materialovou, meznich stavu apod.
Pri identifikaci se na provozu schopném objektu experimentalné
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ziskavaji informace o dusledcich (napr. v pripadé silové iden-
tifikace o deformac¢nich parametrech télesa) urcitého pusobeni
na téleso (nap¥. silového, deformacéniho, teplotniho). Ziskané
informace jsou vstupnimi udaji do algoritmu neprimé ulohy rese-
né v ramci identifikacéniho vypoctu. Vysledkem tohoto vypodtu
jsou hledané velicéiny Viu: U silové identifikace jsou to para-
metry silového pusobeni na téleso, u materialového elastickeé
materialové konstanty, atd.

Realizovatelnost identifikace je podminéna radou faktoru,
uvedenych na obecné urovni pojmi na obr.l, které budou detail-
néji analyzovany na konferenci. Pro silovou identifikaci jsou v
soucasnosti u ndas k dispozici algoritmy neprimych uloh pro
rovinné problémy [3] a pro valcova télesa (4], které vychazeji
z deformac¢ni varianty MKP. Byla testovdna jejich podminénost a
vyvozeny zavéry pro potrebnou presnost méreni deformacnich pa-
rametri téles (posuva a pretvoreni). Stupen podminénosti, resp.
nekorektnost neprimych uloh u silové identifikace souvisi s
platnosti Saint Venantova principu. Na zakladé rozboru prubéhu
a velikosti deformaénich parametri (na obr.2 3jsou znazornény
prubéhy posuva a pomérnych pretvoreni pro ilustrativni rovinnou
kontaktni ulohu) a dosazZitelnych presnosti pri jejich méreni,
lze na télese vymezit oblasti dobré, resp. sSpatné podminénosti

algoritmi neprimych uloh a oblasti uloh nekorektnich.
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