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C1l_ nperiMAtu bylo .pr,otIfi\ dJDMietl cbGMú .. t­
D1kODětl'Ultce, .jeJíl Doeat Qet_ byl tvofeD Laqr� tr .... 
Je4aalo .. o rosl1feDou' cl7DMickou .. tUonc1 akoulku ocel_4-

bo lelezaiěD1bo .. tu pf . . kolejiltl !elemit!D1 etaaice .. fal­
dcb. IIla-fma Úkol .. b710 prGlllfit d�ekou odenu na ph-­
jud. moetu lokČllDotivaai B 469.1 a 'l 669.0. VedlejlW Úkol, 
b)'lo sledovélú. chovM1 lOUHk a .U. limo.ti konstrukce _ 
její dynamickl cbováDí. 

lIost ú tH pole. Vzdálenost pil!fd b7le .oball tek, ab7 
rozpiti vDitfD!cb blevních nqsn!td b7lo .e vaech políCh stej­

ntf,tj. 5011l. Rozpiti mljlích hlaV1Úch nosnttd j. 55,258 , 
51,258 e 46.Ca.IIo.t je iilaDi, vnějě1 konstrukce traja.:(chpo-
11 jsou kolm4. Z .stetických ddvodO jsou .. č'tty a toDce oblou­

ku • kaldlm poli u obou nosníkO yoleft7 ve staJn4m ústa. 'fo 
ú .. ddeledek. !e nAkter' ytztuln4 oblouk;y nejsou pod.ptr_ 
Y loUsdch, sle opírejí � clo Doea4ho trdmu. 

l:elb. bylo běbe. _ha1 slecloriDo 13 .eliai,D. V lesti 
mstech bll sla40váD p�b • •  e t!t7f'ecb stlat!eDí lOUHle. Y 
jedDaa ústa H sledovalo sr,rchlaa1. DCe b7la 4.ba spOsobJ 
(toDtaktIúai spínač i s napitá. kolejnici) lllfena f7Chloet lo­
komotiv. Mi! tid UDka byla .. stevena ze eatmečO a ZfaUoval!d 
Hott'inger-Baldwin. lIi!teD4 veličiny byl, ZIlZD8lllezWty ne magne­
totonu Hone,..U 5600 I. Pro kontrolu a besproetře4n! f'1zerd 
experimentu byly měřená veličiny té! zaznamenáDy UV' 08e11011"8-
�l • optickJ sladaván, na oscilogratu pomalých d!jO. 

Během experimentu byl vyhodnocováD .,stémem on line dy­

namic� s ouč initel a hodnot)' dynamickáho i ststickáho prdhybu. 

Bylo v)'u!ito VJhodnoc�v.c! l�t jejím!. Základem je etola1 
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ka.lkul.átor Hnl., Pacltud _O A 40pWIII U' aapiaCI'hČHI • roz .. 
Uhný .ecU.j� lraMtoI'eII paI·U. 1 .. �l doptalo IB Jlll s .w­
tip1exorea. HsUOTa(!ea a ěasOT1m obYodea • analogoY{ldiptáln1Jll 

'l'aRlILD 1 Stať ti � zpra áoí d3'JllUŮCkého scučinitele . 1. C COT 
<!.!alo anímač. dyneai= lQf soul! ini tél 

I 469.1 r 669.0 
_ha:! pleJ. �tea;f -leDl pllepoč teD1 

1 c-ita.prOmtr 1,046 I,mé l,\P.B 1,012 

_r.odc�U:a O,Ol9 0.(l?9 0,029 0,012 
yar.koet'icient O,OJ1 O.Ol.l 0,028 0,012 
karelaě .koet'. 0,811 0,811 0.525 °L525 

2 ari ta. prllmě r 1,062 1,01.1 1,040 1,014 
"'r.ocich7lb 0,042 0,012 0,023 0,008 
var .koet'icient 0,040 O,� 0,022 0,008 
kDrelač .kost'. 0�533 0,533 -0,012 -0,012 

"ll'alT.ra 2 � dynaaicklho ltOUČioitel • . 
Čislo anímače I 469.1 '1' 569.:> - I ... k- ......... -.. Dlltený rh;�očteat u·' -.rrt 1" "  -r-- .... &.&,J 

1 1,133 1,045 -,087 ! 1,038 
2 1,163 1,046 1,091 1,035 

I 

Ili'evodzúkea. ADalOBO'Iý eigDál z _gaetot'oou � .. sl1en . ..  ei­
lOTači na 5 Y a pfiveden k pt.vodn1ku analogOTé bodnoty na čí­

slicovou . U!it1a časového obvodu je IDolnl volit stupĎoYitl l�b­
lost digitalizace od 50 nortO aa eekuodu do 1000. Ui:lád� dat 
do p8Dll!ti i:al.kulátoru probíhá tirellDÚl programem au-st Reed 

(sběr časo.4ho obVodu rychlost! 1215 ••• s-1 • e-ai bit .. 4m k� 
du 256 úrOTIÚ) a stejDI program prOTádi tne connrtizaci hod­
not .pi'ed dal!!. zpracovánfa signálu. Digitalizované hodnoty 

jsou ui:lád� na pásku kazetové paměti. Výsledky j80u tisknuty 
dálnopisem, p�:ípadně p88cía strojem nebo gratieky znázorněny 
xr zapisovačem. 

pti vybodnocav��i d1namickáho souč initele byla pou!ita 
tn. b,ybridn! metoda. Signál sD:ímače po Yýstupu ze zeeilovač. 

je rozdvojeoo_ Jedna v�tev je ptipojena p�ímo na je�.D kanál 
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multiplexoru. Zatím co signál na druhá Tětvi prochád nejdi"í"e 
dolnoťrekveočn!m filtrem s horní hranicí 0,5 Hz a potom je te­
prve přl.pojen na cla!!í Icanál multiplexoru. �i"edst8'Yuje vlastnf 
p:íčinlcovou čáru statického pNhybu �i"eného mostu. Z prvního 
análu vstupuje do číslicového zpracování nefiltrovaný signál, 
u kterého zjistíme jednoduchým algoritmem vmax' Stejným algo­
ritme� zjistíme na druhém kanále z filtrovaného signálu vstf> 
Podělením obou hodnot získáme dynamický součinitel> 

Z tabul.lc7 1 a 2 je si"e jmé, že maxi.mální hodnota dynallic­
lcáho součinitele & = 1,046, vyhodnocenáho dle kriteria (14) 
ČSN 73 6209. je men!! ne!! hodnota �. 1,272. Ta lIdže být jei­
tě ., 101 z D8IIIAi"eD1ch pi"ípadO pi"ekročena. Wi"eaý dynamický 

součinitel v tomto pfípadi by mohl c1osábnc-.. t hodnot dle tabul­

ky ). 

LlBllLKA ) . lIaximální přípustné hodnoty naměřeného dynamiclcábo 
součinitele I Lokomotiva I SIÚIll8Č I uéinnost I dobs 

I E 469.1 I 
, 

0,)36 1 1,89 
I I I 2 I �,280 2,07 
I T 669.0 I 1 I 0,431 1,69 t i 2 I 0,361 I 1,83 

Logaritmický dekrement útlumu se pohyboval., roamezí 
0.01-0,10. Z voiného kmitáni po přejezdu lokomotivy byly rych­
lou Fouriero"ou transformací vyhodnoceny Ylastní trelcYence 110-

stu: 2,47, 3,68, 4,66, 8,00 Hs. 
Z provedeného rozboru je zi"ejmé, !e v;ý!e popsaná mostní 

konstrukce je z dynamickébo hlediska vbodná. D1n&mická složka 

odezvy je podstatně niž!! než pi"ipouět! ČSN 73 6203 a ČSN 
13 6209. 
LiteratUra: 
[lJ Dynamická zatěžovací zkouěka železničníbo mostu přes kole­

jiětě žst. Trmice, obj.520 v km 0,902 nákladové koleje. 
Praha, FSv ČVD� 198). 

[2J Statický výpOčet, VŽKG arch.č.5-62-82-5223-001 v. 


