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2?5 Viskumno-vivojovy dstav, ksrtin

V¥voj motorov tycu :n»-lD) pre tzZk# sutovykldpzle
nosnosti 75-110 t kledie ndroliné noZiadevky nz experimen-
télnj pevnostny v¥skum niettorych hlavnych dielov motors

Vyuzitie experizentdlnych wetdod oprulnosti =z pevncsti
v oblasti pevnostnej aneslyzy je.orientované hl~vne n= tie
éxponované &ysti motoré, ktor$ st extrsmne nsmdh.né z hia-
diskn mechunicksho & terelnsho nzmihenin, .

Pevnostnej =nalyze bolo nutné podrobit novy konitruk-
dny veriant piests a ojnice. Fri dimenzovani piesta a ojni-
ce od pésobenia staticixych 2 djnasmic.Feh zata:ovacich pod-
zi®nok bola nouritd metdds rovinned, oriestorovei a ref-
lexnej statickej a dynamick eJ fotoel: txcznetrie 4 odroro-
vej tenzometrie.

PouZit{m metddy priestorovej fotoelzzticimetrie bola
vySetrens nanitost na tvarovo zloZitom priestorovom modeli
niesta. Prieztorovy¥ fotoelcsticimetricx' model piesta bol
vyrobeny presnym liatic do 2-dielnej li=zcej formy. Lizcia
forma s Jjadrovnikmi boels virobend z CT piesku pojeného ved-
nyr sklom. Separaénd vrstvu tvoril silikonovy tnulu's riede-
5¥ silikonovym olejowm. rriestorovy :zodel bol-oﬁlictv z Z:0=-

XY ChS 13 s tuzidlami .aL+FTAL v nomere pph 1GO:Z(:2C.

Piestny &up bol ocliaty zo zmesi L:CXY ChS 13 5 /L
/or=ch/ v. nor.ere 5C:40 /5/ & modulom -~ruZnosti L=237,65 lF=.
Odliatok -bol n2 :oneiny tvar, oprzcovary¥ triestovim obré

banic. . .
.odel piezta bol Gstaveny vo vloixe vilca a zetaZeny
roéelovou silou P, pri “zerzzovacej teplote"” TZ=155 °c.

ZzteZovacia zodelova sils'Pi bola stznoveng vinodtom z mavi-
malneho  spalovaciehoc tlakua, pésobizceho nz dnc pieste rri
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skutoénom zatazeni motorz. Pdkovim mechznizmom bol vyvo-
deny osovy tlak na éno pniesta. ZataZerie dna piesta od
spalovacieho tlaku bolc modelovanéd pomocou membrany zo si-
likonového tmelu v tenkej fd6lii zo silikonového kauduku.

Priebehy a velxosti rozdielu hlavnych nap#til boli na-
merzné na 6 rezoch v rovine kolmej na pozdlZnu os piestneho
Capu. Prepodtom na zd:lade modelovej podobnosti boli stano-
vené veYkosti nap#ti pre skutolné dielo. Na zdklade pevnos-
tného posddenia maximdlnych hodndt napét{ v kritickych loka-
litdch piesta boli doplnkovou rovinnou fotoelasticimetriou
doporudené optimaliza&né kondtrukéné zmeny.

Pevnostnd analyza piesta v konenom 3tddiu rielenia
bola ukon&end overenim optimalizadnych postupov tenzometric-
kymi meraniami na skuto&nom liatinovom odliatku piesta spolu
s reflexnou fotoelasticimetriou pri kone&nej optimalizdcii
rebra piesta.

Pevnostny rozbor ojnice predpokladal uréenie statickej
a dynamickej napitosti ojnice od pésobenia stanovenych zé-
taZnych pocdmienok.

i.etddou reflexnej fotoelasticimetrie bolo moZné sta-
novit priebehy a velkosti nap#t{i takmer na celcm povrchu
telesa ojnice od skuto&ného statick<£ho zataienia v tlako-
vej a tahovej oblasti soolu s montdinym predpitim skrutiek.
Na vzorku ojnice /driek a bodné plochy/ bola natvarovanéd
opticky citlivd doska typu Pt:l s tuZidlom Ptﬁ-l /firmy
PHOTOLASTIC INC., USA/. Na &elnud rovinu hlavy ojnice bola
nalepend doska typu PSM-l /firmy PRCTOLASTIC, INC., USA/.
Vzorka ojnice bola zataZovsnd v pulzédtore ZD 100 PU. Bodové
meranie normdlnych nap&ti od statického zataZenis bolo rea-
lizované v reflexnom polariskope M 03C s digitdlnym kompen-
zdtorom ¥ 232 /firmy PHOTOLASTIC, INC., USA/.

V pripade dynacického zatzZenia bolo simulovzné pre-
menné zataZenie v tahove; oblesti. V pripade merania na-
piti v stanovenom reze na hlave ojnice bola vzorka zataZo-
vané rezimom 5000¥1000 daN; 5000%20C0 daN a 50003000 daN
pri frekvencii £=600 Hz. Pomocou maznetického snimala
¥G-813 frekvencie kmitania ski3obnej vzorky a stroboskopickej
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lampy u 134 bola realizovand synchronizicia a kontrolovand
na elektronickom tachometri il 832 /vyrobky firmy PzOTO-
LASTIC, INC., USA/.

. Na drieku ojnice boli instalovené tenzometre ako snﬁ-
made napitia s v¥stupom na kandl osciloskopu CPD 280 cez ten-
zometricky most BROEL-EKJEZRK. Na kandl osciloskopu bol zapo-
Jjeny silasne v¥stup zo stroboskopickej lsmpy pre kentrolu
synchronizédcie zdbleskov s hornou medzou amplitidy na rov-
nakej Casovej zdkladni. .

Vystupom dynamickych merani si velkost napét{ v kri-
tickom reze hlavy ojnice od dynamic. ho zetaZenis pri troch
drovniach zataZenia. Celkové hodnotenie ojnice od statického
e dynamického namihania bolo doplnené v¥sledkom iunsvovich
ski3ok ojnic.



