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. výv o j  mot or ov ty pu ?A -! -1 8 5  p r e  ť,,,,ž k 4  a ut ovy klápa č e  
nos n o s t i  7 5 -110 t kl "- di e  nár o :: � é  '1 0 2 i a d evky na ex!"e� ilJ!e n ­
t 3 1 ny pevn o s t n:; vý s kuJl n ie k t or." c r. hlavných d i e l ov m o t or'l � 

Vj' ui i t i e  experi:::e ntáln:,' ch  r::e tód p r uJ: n os t i ,s pev n c e t i 
v o bl � s t i  revn o s t :1e j  a nalýzy j e  or i e nt ov a n é  h l -, v n e  n� t i e  
ex p o n ova n é  č � s t  i m ot ore , k t o r é  s t:  e :.:+  r 0mnp. n �máh·. n é  z h �'p' ­
d i s k� me c h � � i c k 1h o  a t e � e l n � h o  n?cáha ni R .  

Pev n o s t ne j  B na lý ze b o l o  n � t n é  p odr ob i ť  n o v ft  k�n�truk­
č ný var i a nt r i e s t �  a o j ni ce . Pri dime nzov a n í  p i e s ta e o j n i ­
c e  o d  pa s ob e � i a  s t � t i c �Jc h a dj na� i c �tch z a ť � � ov a c í c h  pod­
m i'n o k  b o l a  ') ou ž i t á  me t óda r ov i��e j , p r i e s t or o v e j a ref­

� ex n e j  st3 t ic �e j  a dJ nam � c t e j  f o t oe l s s t i c i m e t r i e  3 od r o r o ­
ve j t e n z ome tr i e .  

P o u ž i t ím met ódy p r i e s't or ov e j  f o t o e ! 3 :; t i c i u;e t r i e  b o b  

v y š e t r e n á  napat o s ť  n o  t v s r ov o  z l ož i tom pr i e s t or ov om m o d e l i  

p i a sta . ?r i e s t or ov� f ot o e l � � t i c i� et r i c � d  mode l p ie sta b o l  

'l.J r o b a n,\' pres ným l i a t íc co 2 -d i elne j  l i p. ce j f o 1'rr.:I . L i ? c i s  

f or�Q s ja dr ovn íkmi b ol� vyr ob� ná z CT p i e s k u  p o je néh o v od­
ným s k l om .  S e pn ra č n ú  vrs t v u  tvor i l  s i. l i k o n o,,:' :;:",:Jču ',� r i ede ­
ný s i l i k o :1 ovým o l e � o �  • •  :- r i e s t or ový : c, vdel b o l od l i 'o t :1 z ::; : 0'­
Xl C hS 13 S t u z i i H s n: i  .. :.".L+r'IAL v ?o;nere p!"'h 100 : ? C : 2 C .  

? l e s t ný Č i, P  h o l  oč. l i a ty z o  zI:l e s i /:. ' O.G ChS 1 3  1) :.L 
/?r -:o c h /  v' 'l OG",ere ó C : 40 /;:,/ s ;nocu.1 orr. : ' r u ž '1 o s t l  �= 2 37 , 6 5 ;.:?P. . 
O d l i a t o k  , b o l  n2 � on e :: n:-' tV'olr . 01'1' ",,-c ov ,, "':; t r i � s " . ov.ún obrá ­
b a n í � .  

_ o d e l  p i � s t =  b ol I.l s tav e ný v o  v l o ž ,:e v :' l c a a za ťa ž e ný 

m ode l ov ou s i  I ou Pi •. pr i " zmr : z o v 'ol c e j t e p l ot e "  ' TZ= 1 5 5  ce . 
Za ť a ž ov a c i a  ::: ode l ová s i l a '  ?:.; b o la s t p. '1 ov e n á  v:; :' o č t o;;; z mn': i ­
mál n e h o s pa r ov s c i eh o  t l g � � ,  pC s ob i 9 c e h o  n 9  d n o  r i e s t �  � � i  
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s kut oč nom za ťsže n í  motor e . ?ákov::m mec h1': � i zmom b ol vyv o­

de ný os ový tlak na d n o  p i e s ta . Za ťa ž e n i e  d na p i a s t a  od 

spalova c ie h o  t laku b olo mode l ova n é  p omoc ou membrány zo s i­

l i konov ého tme l u  v tenke j  f ó l i i  z o  s i l i k onov ého kauč uku . 

P r i e b e hy a v e r� o s t i  rozdielu hlavných n9p� t í  b o l i  na­

mera né na 6 r e z och v r ovi�e kolm e j  na p ozdlžnu os ? i e s t neho 

čapu . Prep o č t om na zá :dade mOdel ov e j  p od ob nost i boU sta no­

vené v e !ko s t i  na p�tí pre s kutočné di e l o .  N a  základe pevnos­

t n ého p osúde nia maximálnych h od nOt na p!it í v kr i t i c kých l oka­

l i tách p i e sta boli  d oplnkov ou rov i nnou fot oelas t i c ime tri ou 

d o p oruče né optima l i za čné konštrukčné zme ny .  

Pevnos t ná analýza p i esta v kon eč nom štádiu riešenia 

b ola ukonč ená overením opt imal 1 z e č ný c h  p o s t llpOV tenzometr ic­

kými merani ami na s kutoč no� liat i n ov om odl istku p ieste spolu 

s reflexnou fot oelas t i c ime tri ou pri kone č ne j  optima l i zác i i  

r e b r a  p i a ste . 

Pevnostný rozb or o j n i c e  predpokladal ur č e n i e  stat i c ke j  

a dynami c ke j  napat ost i o j n i c e  od posob e n i a  stan ove ných zá­

ťs ž ných p odmi e n o k .  

�et ódou reflexne j fot oelastic ime t r i e  b o l o  možné sta­

nov i ť  pr iebehy a v erkos t i  nspat í t a �mer na c a l om povrc hu 

t e l e sa o j n i c e  od s kut o č n éh o  s ta t i c K0ho  zaťa ženia v tlako­

ve j a ťahov e j  o bl s s t i  s p o l u  � � o n t ážnym predpšt ím skrut iek . 

Na v z orku o jn i c e  /dr i e k  a b oč n é  ploch;,'/ b ola natvarovaná 

o pt i c ky c i t l ivá d o s ka ty pu P�l s tuž idlom piH-l /firmy 

PHOTOLA�:IC INC . , USA/ . Na če lnú rov i nu hlav;,' o jnice b ola 

nal epená d o s ka typu PSl.1-1 /firmy pHOTOLASUC , IřIC . , USA/ . 

V z orka oj nice b ola zaCa l ov a ná v pulzát ore ZD 100 PU . B od ové 

mera n i e  n ormálny ch nap§t í od st�tic kého zaťa ž e n i a  b olo rea­

l i z ovan� v reflexnom p olar i s kope M 030 s d igitálnym kompe n­

zát or om � 2 32 /rir�y PHOTOLA5TIC , INC . , USA/ . 

V pr ípade dJ na� i c kého za ťa ženia b ol e  simul ova n é  pre­

m e n n é  za ťa : e n i e ·v ťahove � ob la s t i . V pr ípade mera nia na­

pšt í v stanove n om re ze na h lave o jnice  b ols vzorka za ťaž o­

v a ná r e ž imom 5000=1000 daN i 5000:20(0 daN s 5000:3000 daN 

pri fre �venc i i  f=600 HZ . Pomoc ou ma ,ne t ic kého s n ímača 
�G-81 3 fre kve nc ie kmitania skt.:šobne j v z orky a s t r oboskop i c ke j  
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lampy j,; 1 ) 4  bola real i z ovaná sy nchroni z1c ia a kontrol ovaná 
na ele ktr onic k om  t achometri M 8)2 /v;7robky fi rmy pr;OTO­
LASTIC , INC . , �SA/ . 

Na dr ieku ojnice b o l i  inštal oven é t e n z ome tre ako sní­
mače napat ia s výstupom na kanál osc i l o s � opu OPD 280 c e z  ten­

z ometrický most BROEL-KJJ.R . Na kanál osc ilos kopu bol zapo­
jený súčasne vý stup z o  str o b o s ko p i c ke j lampy pre k.ontr olu 

sy nc hr oni zác i e  záb les kov s hornou medzou ampli túdy na rov­

na ke j časove j základni . 
vý stupom dynamic kýc h  cera ni sú verkosť napa t i  v kri ­

t i c kom reze hlavy o j n i ce o d  dynami c � : h o  zaťaženia pri troch 

� ovniach za ťaže n i a  • .  Celkové hodnot e � ie o J n t �e od s ta t i c k éh o  

a dy namickéh o  namáha Člia b o l e  doplnen� výsledkom únavov;�ch 
skúšok o j n ic . 


