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Pri experimentdlni analyze stavu napjatosti konstrukci e
jejich ¢dsti se casto setkdvéme s dlonou najit vnit¥ni
G&inky prutu rotadn& symetrickéno prifezu pfi zatileni
osovou silou & onybovym momenter: pisooicim v obecné rovi=-
né rovnobézZné s osou prutu. JestliZe je poloaa roviny ony-
iovéno momentu zndmd je experimentdlai FeSeni jednoduché.

V pifipadé, kdy ohybovy moment pispti v nezndmé roviné, se
pro experiznentdlni analyzu pouziveji 3 tensometry instalo-
'vané symetricky po 120° ve széru oe,,arutu ve spoledné
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$¥18né roviné. Ze t¥i naméfemych poméraych deformaci 53,
€28 & ::2TE
ci osovému zatiZeni ze vztaau
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a 2dle grefickyn Fefenim, s<teré uvadi prof.Hdjex ve skrip-
strojni Jskulty Yévedy pro ddlkceve stadiuc je
zalézt polcnu roviny cuyscvéno momeatu a veliixoss
deformace Vv xraizim viZknu prifezu odpovidaj.cI
ouycovaLu romzeantu. Grarické regeni spodiva  rcalezeni uee-
N e: ¢ ceferme
o s
d

L+ T¥i odvozenil pocdetnino Ffe3en:i
I vycnézime v podstaté 4 gra:ické
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Y = arc £‘7
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ikel ¥ vyctdzi v intervelu od =- 90°% de C°. bychon pri

vypoltu pomérné onybové deforizace £, vylou€ili limiini

pPiped, kdy dvé zec t#1 neméfenych poméroych deformaci jsou
stejhé a zdroven zvydili pFesnovst vypodtu i pii maljcir ohy-
tovich deformacicn odvozujeme tri vaztehy pro &, v oivi,
losti na velikost vypoétenéno Ghlu ¢ 2de uvedeune D&
ukézku vztah pro £, p¥i 072 ¥ < §¢°
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Platnost uvedenycn vipotiovyve viziant je podminine codmies
Giolu 120° nezi jednotiivimi terscretry Jess

Fro i tersometry insiazlo-
vané ne stecnycn dnlech 2¢,
& 23 pyly otdobuii. Spigo-
ter: odvezeny nésleauaicf vy=
podtové vzisny

£3- €2 +(Ey—E4)cos 203 - (€3~ £.) cos 2oLz
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5yly odvozeny oOpét v zav1slost1 ne veliikosti dalp Y ve
vXech vziazich 2de uvedeme pro ukizki vziezy Irc thel

2°s P < olz
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E3-E4 £ - \23—2,) cos Zd/g-f‘f)
fa = s 53
cos ¥ - cos(2x3+) cas f — cos{Zeuz + )

Pouzitim téchto a daldich vypodtovych vztahl pro obecaé
dnly a8 2«3 je moZno analyzovat vliv nepfesnosti  in=
stalaci tensometrl na velikost chycy v urceni dhlu ¥ =
porméraych deformaci &o & &5 p¥i pouZiti 3 teasormetrl pc
120°, Provedend analyza ukazuje,

e je tiebe sledovat i orien-
taci chydy v instalaci.Fdyz
* e ven b byvier R Pna T Tme *mu*r'l—.
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méalni chybu ve stanoveni po=-
nérn€ onytove & osoveé de-

Tormace 6  tak pfi sounias-

oém znaménku chyby rd%e byt

Aa max = Bikbany = 5°
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vaximalni chycra v urcdeni dalu ¢ ade v tomto pripasdé 27,
- <. . 0
P#i opacnér znaménku chyb vycna OZmar = = Bymax = 10° 8

maximdlni chayba pFi ¥  pude zde 10° V p#ip

kdy se jednd o chybr instalaci pouze u jednoho z te

metrd 2 nebo 3 a opét pripustime maximdlni chybu & %

0t Szecr=10° 53 = 0, maxindloi chyba v urdeni Gnlu
¥ 38 v tomto p¥ipadd 6,5°.



