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$2KUM vLIVU vOL? NA ODYNAMIC--
kK€ 2Z2ZATT2eN? POHANECICH SOUSTAYV
vALcovactcH sTOLIC

Ing. Antonin Fiala
vl - vITKOVICE

Struéné o problematice

U fady technikd doposud pfeZXivé ndzor, Ze veskerd
strojni zarizeni té&Zkych vratnych vilcovacich trati, jako
jsou napf. trat& pfedvalkové nebo traté pro valcovdni
tlustych plechd s kvarto stolicemi, jsou pfedimenzovany.
Soulasné vdlcovéni vysokymi védicovacimi rychlostmi, tvd-
feni oceli s vy3Simi pfetvarnymi pevnostmi a oceli s fize=
nym reZimem vdlcovani vSak 2plsobuje, Ze namdhani pfevazZné
&asti strojnich dild vdlcovacich stolic “e na drovni za-
fizeni v jinych strojirenskych oborech. U nékterych uzlg,
k nimz pfedeviin pa.ri hlavni pohony vélcovacich stolic,
je pak moZ2no hqvofit o namdhani spilkovém Ftiavné z hle-
diska jejich namdhéni dynamického. Dokum-c .tovat to lze
fadou tézkych havarii na hlavnich pohonech pfedvelkovych
trati i plechotrati u nds 2 podle literatury i v zahraniii.

Kritickym uzlem pohan&~ich soustav valcovacich stolic
‘Je spojovaci kloub mezi pohdnécim vietenem a pracovnim
vélcem. Zvy8ovéni unosnosti cestou zv&t3owdni rozmérd jeho
dild zabezpedit nelze vzhledem k nutné vazbé& mezi rozméry
pracovnich vdlcd, rozméry spojovaciho kloubu, vdlcovaci
silou @ valcovacim momentem a rovnéZ nelze sniZovat vyko-
nové parametry zatizeni. Riziko havérii lze tedy sniZovat
pouze konstrukénimi Upravami, pou2ivédnim kvalitné&jsich,
ale i drazéich, druhd cceli a hledinim cest ke sniZovani
dynamického, zaté2ovani.

VITKOVICE jsou v soudasné dobé jedinym vyrobcem t&z-
kych vrataych valcovacich trati v 8SSR i vyznamnym wvyrob-
cem tdchto trati v rédmci RVHP. Z3roven jsou vSak i jejich
uZivatelem ve svych hutnich zavodech. Zvladnuti problema=-
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tiky dynamického zatéZovani pohanécich soustav valcovacich
trati po strance teoretické i po strance provoznich poz=-
natké je zde oroto nezbytné.

Teoretickym feSenim dynamickych uéinkd v pohonovych
soustavach cbecné se pro VITKOVICE zabyvaji pracovnici ka-
tedry mechaniky na VUT v Brné&. Ovéfovanim teoretickych
vysledkd a hledanim praktickych provoznich moZnosti sniZo=-
véani dynamického zaté&Zovani pohonovych soustav védlcovacich
stolic se pak experimentdlné provadi na nadem pracovidti
ve vO VITKOVICE.

PFriklad experimentalnich vvsledkd

Z vysledkld provoznich gxnorimontilaich mEfeni na ced-
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t3Zkych vratnych valcovacich stolicich lze fici, 2e k
vvraznidmu torznimu rozkmitdni pohanécich soustav dochazi
u vSech stolic pFfi zabéru provalku pracovnimi vaici a u
pfedvalkovych trati i v ordbéhu prdchodd cfi prokluzech
mezi provalkem a valci a u vdlcovani v tandemu pfi vzajem-
nych ndrazech nrovalkd.

Zabyvat se v jecdnom gfispiviu vSemi vyeledky provoz-
nich n3feni nelze., D8le se srcto cmezim couze na zabér
crovaliku nracovnimi stolice kvarto Z,5 o -

- viTKOVIZE. Jednoduché schema jeji pohdnéci soustavy
na obr., &, 1.

Jako kriterium pfi posuzovdni dynamického zatdZovini

pfi terznim rozkmiténi pohsnaci soustavy valcovaci stoli-
ce se smluvné pouZivd pomér maximadlni amplitudy kroutici-
ho momentu v mé&feném prdfezu k hodnoté& po ustdleni a ozna=-
Cuje se jako dynamicky koeficient = 4 =, Pi#i zdb&ru pro-
valku vélcovaci stolici se pak zjiStuje Jeho =z4vislost
na €ase zaplnéni valcovaci mezery tvafenym nateridlen.
V oscilografickych zadznamech méfeni se tento Cas {=tq=)
vyhodnocuje z pribéhd vdlcovaci sily. Zplsob vyhodnocovani
dynamického koeficientu i &asu zaplnéni valcovaci mezery
je znazornén na obr. €. 2.

Uvedenyn zpasobem byly zpracovany zaznamy méreni na
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kvartu 3,5 m oro horni i dolni pohdnéci vfeteno. Zickané

soubory vysledk& byly dale zpracovdny na pocitadi metodou

regresni analyzy. Stanovené regresni z3dvislesti g=f(t1)

se pomérné dobfe shodovaly s teoretickymi zavislostmi pro

soustavu bez vili. Znaény rozptyl vysledkd méfeni vsak

ukazoval na“"dal$i ovlivnéni. Rozbor vysledkd fady dalsSich
mééeni, pfi nichZ2 byly sledovany a mé&feny vSechny para-
metry ovlivnujici pra@b&h védlcovaciho procesu ukédzal, Ze
zdsadni vliv na dynamické zatiZeni pohané&ci soustavy ma
zpUisob Fizeni otdcek pracovnich valci pfed zabérem proval-
ku. Ten zpésobuje, 2e k zabéru dochdzi pfi rdzném stavu
otevifeni v@li v soustavé,

Dochazi=1li k z&béru pfi stoupajicich otécksch, pak
viéle v soustavé@ jsou vymezeny @ dynamické zatiZeni je nej-
mensSi., PFfi zdb&ru p A ustalenych otackach je stav vali z
fady moZnych nfidin nejisty a zatiZ2eni je vys$Si. Stanove-
ni regresni zdvisiosti pro oba tyto gifipesdy jsou vsak po=-
médrné blizké - obr. 3 kfivky 1 a 2 = a shocra 2 zdola se
bliZi teoreticky stanovené zdvislosti pro soustavy bez vi-
1i - kfivka 4, Vyrazné vy$Si dynamické zatiZeni vSak nas-
tadva, dochdzi-li k zabéru pfi klesajicich otalkach pracov=-
ni¢h valct. V tomto pfipadé jsou vile zfejné zcela nebo
tém&F zcela otevfieny a regresni kfevka 4 je v cobré shodé
s teoreticky stanovenou k#ivkou pro soustavu s vilemi.

JiZ z téchto vysledkd bylo moZ2no ulinit nasledujici
zaveéry:

- pro kvarto stolice jsou vysledky teoretickych vypoltd v
dobré shod& s vysledky experimentalnich ovéfovani a je
moZno je pouZivat pfi projekénich a konstrukénich pra=
cich.

- obsluha by mela fidit otadkovy rezim stolice pfed z&bé-
rem tak, aby k nénu dochidzelo pfi stoupajicich otackach.,
Riziko heavariji se tim podstatné sniii.

Teprve na zdkladé vysledkd dal3ich experimentdlnich
n&feni v3zk bude moZno provozu Udriby pfecepsat i maximile
ni povolené vile v kloubovych spojich a terminy vymén jejich
bronzovych kamend.
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