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Spolehli vost stabi litního feiení horninových konstrukcí . Otázka 
stanovení napjatosti a tvaru smykov4 plochy. Variační formulace 
a ilustrativní pfíklad numerickáho fe iení stabilitní dlohy. 

Nutnost experimentálního ověfení výsledkd. 

Spolehlivos t s tabili tního feiení horninových konstrukcí 
a jeho věcná pfesnost j e  závislá na kvali t ě  matemati ck4ho modelu , 
na jeho výstilnosti a na spolehlivosti vstupní ch informací , t j .  

n a  spolehlivosti určení fYsikálních vlastností látky konstrukce , 
zatílení , pevnosti , stavových rovnic apod.  

lIetody mechaniky kontinua umo!ňuj í stanovi t pole posunutí , 
pfetvofení a napětí horninov4 konstrukce ,  res p .  v konstrukci 
a j ejím podlolí a s pouli tím známých teorií pevnosti stanovi t 
i odpovídající pole pevností . Umo!ňUjí tudíl komplexní pos ouzení 

navrlen4 konstrukce jak z hlediska pfetvofení a napjatosti , tak 
z hlediska lokální s tability. 

Pfedlolený referát se věnuje otázce stanovení napj atosti 
a tvaru smykov4 plochy , kter,ý je nesporně závislý na fYsikální ch 
vlastnoste ch látky , tvaru konstrukce a zatí l ení . Cílem je vypra­
cování teorie i algori tmu feianí stabi litní dlohy , tj . s tanovení 
minimální hodnoty s tupni " bezpečnosti na smykov4 ploie , jejíl  tvar 
je neZDámt . Takto fo�ulovaná stabilitní dloha vede - pfi poulití 
klasi ck4 expli citní definice stupně bezpečnosti na dlohu neli­

neárního progremování ,  kterou lze f·elit pomo cí Bellmanova algo­
ri tmu . 

Stupeň bezpečnosti pro libovolný homogenní svah definujeme 
( 1 ) . Funkce jsou určeny matemati ckým modelem pouli tým pfi fešení . 
Stabili tní dlohu fo�ulujeme takto : nal4zt funkci y = y ( x ) mi­
nimalizující funkci onál ( 1 )  a vyhovují c í  okrajovým podmínkám ( 2 ) .  
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Funkce mdže být řešením vari ační úlohy ( 1 )  až ( 2 ) , pokud vy­
hovuje  di ferenciální rovni ci ( 3 ) , podmínce ( 4 )  a okrajovým pod­

mínkám ( 2 ) .  

Usmyknutí vyšetřujeme jako N- etapový rozhodovací pro ces , 

funkci y hledáme ve tvaru lomené čáry ( po č ástech lineární 

funkce ) .  Použitím Bellmanova principu optimali ty obdržíme sys tém 

funkci onálních rovnic  dynami ckého programování pro naši úlohu ( 5 ) , 

který určuje i algori tmus numeri ckého řešení.  

Pops aný algori tmus byl podrobně sestrojen a zpracován do pro­

gramu , kteljm byl prcveden rozbor vli vu parametrd smykové pevnosti 

na hodnotu stupně bezpečnosti a na tvar a polohu kriti cké s�ykové 

plochy . Z prakti ckých ddvodd se analýza omezila na homogenní svah. 

Obr. 2 ilus truj e  dosaž ené výsl edky pro jednu z řešených kombinací . 

Získané výsledky byly srovnány s ře šením téže úl ohy klasi ckou 

Petters s onovou metodou. 

Na obr. 2 je  také graf hustoty pravděpodobnosti stupně bezpe č­

nosti ses tro jený s využitím stati sti cký ch charakteri stik stupně 

be zpečnosti FS ,  z í sk aný ch stochasti ckým ře šením stability. 

Výs l edky měření ukazují na značný rozdíl v e  tvaru smykových 

ploch.  Rozhodnout , zda ta či ona metoda objekti vněji a věcně 

přesněji  vys tihuje reali tu ,  mdža pouze experiment. Proto byl o  při­

s t oupeno k fYsikálnímu modelování , kterým j e  řešena daná úloha na 

modelu z e
·
kvivalentního materiálu (model GEO Brno 85 ) .  Výsledky 

s e  v s oučasné době �pracovávaj í .  

Vzhledem k tomu , ž e  pevnost horniny j e  funkcí napjato sti , 

mdž eme předpokládat , že uvedená metoda dynami ckého programování 

se ukáže být přiléhav,ým nástrojem k ře šení úloh , u kt erých mdž eme 

stanovit pole přetvoření a napjatosti s vyšší přesností , než je 

tomu u klasi ckých metod. 
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