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Resumé: V pFispévim jJe ukdséno poufiti plan¥etovyich snimaZld
pro méien{ velkfoh deformaeci, ktexé pFi spojeni s vypodetni
technikou je moiné poufit pro rosséhld mé¥eni.

Do soudasné dodby se mifen{ velkych deformaci na nasem
pracovilti provéddi§lo pomoc{ setinovéhe indikétoru (1/100 ho-
dinek). Tento spisod mié¥en{ byl mmainé precny¥, nevyluioval
chyby obslnhy, nebot se jedné o pFimy odeSet a rudnf sdpis
desitek pF¥ipadnd stovek nambfenych hodnot. Tento spisod mé-
Fenf rovnéf neumoinuje pFimé vyuiit{ vipoletn{ techniky, coi
v dneiinf dod¥ Jje ui témiFf samosFeiamf poZadavek.

Proto dyly navrieny snimele velkych deformaci, pievé-
4§ jic{ méfenou deformaci na elektrioky signédl. Jednd se o
planfetové snimale, osasené 2 odporovymi tensometry, sapoje-
naymi do polovidniho mostu. Jejich parametry dyly navrieny
tak, aby umoffovaly méfit deformace v rozsahu odpovidajfci-
m setinovym indikdtordm t.j. ¥ 10 am s piesnosti 0,01 mm.
PFi svibenfoh nérocich na pFesnost méfen{, je moiné pii
stejné xonfiguraci safiseni pouiit 4 ohybové tenzomeiry sa-
pojené do oelého mostu a svyiit tak signdl na dvojnésobek.
Navriené saFisenf mé oproti klasickym hodinkém jJe&td dalld
vyhodu, kterd spolivd v tom, Ze odpor mificiho hrotu Je v¥-
rasné nifkl, cof svyduje pfesnost aéien{ na poddajnych kon-
“mﬁi‘ho

Hamd¥ené hodnoty na formé el. signdlu, umoimji ode-
Set mimo méFfeny objekt, svyiuje se rychlost odedtu, vyrazné
se snifuje poSet pracovniki pro méieni, ddle je umoZindna au-
tomatickd registrace namdfenych hodnot a tim i pFimé spraco-
vénl vysledkd pomoc{ vypoZetnl techniky.

Planfetovy snimaZ je dobi¥e patrny na fote &.1.

V soudasné dob3 je na nadem pracoviiti k disposici 15 ks
téchto snimadd, které jsou vyuiivédny pro rosséhld méieni, kte-
rd by pFfiklasiokém spisobu mé¥eni byla témé# nesviddmtelni.



Foto &.1

Snimade byly ocejchovdny, aby bylo moZné urdit jejich
K-faktor a vBechny vykazovaly linedrni zdvislost.

Pro m3Y¥eni byla pouZita méXici udst¥edna UPM 60 eutoma-
ticky ¥izend poditalem Hewlett Packard 86. Pro jednotlivd
mé¥eni Byli'vypracbvény individudlni mé¥ici programy i prog-
ramy pro zpracovdni dat, tak jak to které mé¥eni vyZadovalo.

Jednim z p¥ikladd rozsghlého mé¥eni jJe zjistovani tu-
hosti apardtu pro vnéj3i fixaci typ Ilizarov, ktery je pou-
Zzivdn v traumatologii k fixaci otevFfenych zlomenin tibie.
USelem md¥eni je zjistit zm¥nu tuhosti apardtu pro rizné ge-
ometrické konfigurace, coZ predstavuje stovky md¥eni, Byly
mé¥eny deformace v ndkolika smérech p¥i zatiZeni osovou si-
lou, krutem a ohybem v nékolika rovindch.

M&¥{ci program byl vypracovdn tak, Ze p¥i zat8Zovdni apard-
tu je moZné na obrazovce poditade sledovat piimo charakte-
ristiku fix4toru, zpodtenou ze 4 mé¥enych deformaci. Hamé-
Yené hodnoty se uklddaji na disketu a dalsim programem pro
zpracovdni dat je pak mo¥né jiZ zpracované hodnoty vytisk-
nout ve formé vyslednych tabulek a poZadované zdvislosti vy-
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kreslit na ploteru. Casovd Uspora pfi zpracovéni nam$Fenych

hodnot i dspora pracovnikl pot¥ebnych pro vlastni mé¥eni Je

velmi zna&né. ’

Ukdzka Ilizarevova apardtu pro vndjsi fixaci méi¥eného pomoci

‘planfetovych snimai je na foto 2.
j
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Foto 6.2

Dalsi ukdzkou velmi rozsdhlého mdienf, pFi kterém by-
lo pouzito planZetovych snimaéld velkych deformaci je zjis-
fovan{ pF{dinkovyoh Siniteld klikového h¥idele staciondrni-
ho motoru 65 150 PV (Foto 3).

U klikovych h¥ideld byly doposud uspokojivé zvlddnu-
ty problémy spojené s &istym krutem nikoli v3ak s ohybem.
Aby bylo mo¥né vytvorit diskrétni dynamicky model klikového
h¥idele pro Yesen{ jeho ohybového kmiténi, je t¥eba zndt je-
ho pr{i&inkové dinitele, t.j. odezvy v riznych mistech a smd-~
rech na zat{¥en{ jednotkovou silou. Redeni pii¥inkovych i~
niteld u h¥idelt se doposud provdddlo analyticky, experimen-
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tdln{ ovéX¥eni, vzhledem k pracnosti, dosud neprob&hlo. P¥i
mé¥eni, uskutedndném na kated¥e pruZnosti a pevnosti FSI,
byly zatim md¥eny svislé a vodorovné posuvy st¥edd hlavnich
Eepl a stredd klikovych Sepl pii zatdZovdni svislou silou
8+ 10N v Jediném loZiskovém Eepu., Mé¥eni bylo provedeno
pro 16 poloh klikového h¥idele uloZeného v kluznych loZis-
kéch,

PouZijeme~-11i pro mé¥eni deformaci planZfetové snimale,
namé¥ime hodnoty posumut{ na povrchu Sepu loZiska. Tyto hod-
noty vsak nejsou totoZné s hledanymi hodnotami posunuti
st¥edu epu v disledku jeho posunuti a natodeni. Bylo pro-
to nutné provést korekci nam&¥enych hodnot posunuti na hod-
noty hledané, coZ bylo opét velmi usnadndno pomoci poditale
Hewlett Packard.

Z4vérem miZeme konstatovat, Ze méieni velkych deforma-
ci pomoci planZetovych snimadd, uskute&niné na nadem praco-
vidti, by byla p¥i klasickém postupu .ndkolikandsobnd prac-
néJsi a Easové podstatnd delsi,



