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systiu mEffcf PERIFERIE MIT 400

Ing. Iubomir X roupa , Metra Blanske , k.p.

Systém méfici periferie MIT 400 je jednim ze za¥izeni,
kterd predstavuj{ novy smér ve vyvoji soulasné techniky zé=
znamu enelogovych signdld. Jeho zdkladnim principem je dis-
¥retigzace & digitealizece anslogového signdlu @ zéznam jeho
&islicové formy do polovodilové peméti pFistroje.

Ve spojeni s deldimi zefi{zemimi miZe byt pouZit nep¥. Jjeko:
- vicekandlovy peam&tovy osciloskop

~ vicekandlové zédznamové jednotke pFechodovych Jjevd

- vicekandlovy anelyzétor signéld.

Jeho prednostmi Jjsou predeviim:

- modulérni vystavba p¥istroje

- mofnost soulasného vzorkovdni ne rdznych kendlech rdznymi
vezorkovacimi frekvencemi

- Biroky rogsah vstupnich signdld s moZnost{ nasteveni
offsetu

- antialiasing filtry

- rozsédhlé moZnosti spou3téni vzorkovéni

- vystupy ne osciloskop a soutadnicovy zepisovel

- uchovéni posloupnosti zvolenych parametrd vzorkovéami i po
vypnuti pfistroje

- matematické gzpracovéni navzorkovanych soubord dat

- jednoduchd volba reiimd &innosti e Jjejich parametrd

- rezim AUTO umofnujici razeni nékolike pfikazd za sebou

- autodiasgnostike
- noznosg tazen! do autometizovanych systémi.
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Pri{stroj miZe najit uplatnéni p¥i zpracovéni elektrickych
signéld nejen v elektrotechnickych laboretorich a zkuseb-
néch, ale i v nejrizn&jSich aplikecich ve strojirenstvi,
stavebnictvi, energetice, chemickém primyslu atd.

Jeho vyu%fiti se predpoklédd pfedeviim ve spojeni s termi-
ndlem M3T 320 s pfislusnym programovym vybavenim,

Konstrukce

Konstrukce pristroje umoZnuje vytvéfet optimdlni sestavy
v zévislosti na m&fiel dloze. Osezen{ vstupni i vystupni
strany je variabilni. Variebilite je déna modulérnim re3e-
nim vstupnich i vy¥stupmich obvodd systému.

Systém je konstruovén ve stavebnici ALMES a sestévé se z:
- 2zékladni jednotky MIT 402

- vzorkovaciho modulu MIT 403

- %asového modulu MI1T 404

- stykového modulu IMS-2 MIT 405

- stykovéhg modulu RS 232-C MIT 406

- stykového modulu IRPR MIT 407

- stykového modulu X-Y MIT 408

Vstupni streana je osagena vzorkovacimi e Zasovymi moduly,
vystupni{ strena moduly stykovymi.

. L4
‘Blokové schéma je uvedeno na obr, 1.
Zékladni jednotka MIT 402

Sk¥{n zdkladni jednotky obsehuje krom& spoleinych nepéje-
cich a #f{dicich obvodd devEt pozic pro vzorkovaci a Zasové
moduly 8 t¥i pozice pro stykové moduly. )

Ridfci obvody tvofi mikropoiita® s pamét{ EPROM 20k x 8bitd
RAM 2k x 8bitd a zdlohovanou pamét{ RAM 0,5k x 8 bitd. Jsou
ureny k Fizeni kldvesnice s displejem, stykovych moduld,
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k nastavovéni parametrd vezorkovaciech a #asovych moduld

a umoZnuj{ té% matematické zpracovdni nemétenych dat.
Klévesnice slouZi k rudnimu ovlddéni pristroje, displej
ke kontrole zaddvanych parametrd e zobrazeni zmétenych,
popfipadé vypoitenych hodnot.

Napdjeci obvody tvori semostetnou &dst zdkladni jednotky
& jsou urieny k napdjeni viech obvodld systému.

Vezaorkovaci modul MiT 403

Vzorkovaci modul je urden k diskretizaci a digitalizaci ans-
logového signdlu 8 k zdznamu jeha &islicové formy do polovoe
diéové pam&ti modulu - obr. 2.

Obvody modulu jsou tvoreny:

- vstupnim zesilovaiem

odpojitelnym vstupnim filtrem

- vzorkovacim sesilovaiem

- g~ prevodnikenm

« obvodem pro posuv nuly vstupniho zesilovale.

- Zislicovou pamét{ :

&¢-a pFevodnikem j)ro gpétnou rekonstrukci méfeného signdlu

F1dicimi obvody modulu

Anslogové obvody gpracovévajici méFfeny signdl jsou od &{sli-
cové paméti, &-e prevodniku e i‘idieich obvodl gelvanicky od-

Q3leny.

CGasovy modul M1T 404

lasovy modul je urden k Fizen{ zépisu a Zteni z pembti vzor-
kovac{ho modulu MIT 403, MiZe *{dit af osm vzorkovecich mo-
duld., PoXet soulesn® vzorkujicich moduld MIT 403 Jje moZno vo~
lit a viBechny pracuji se stejnou vzorkovaci{ frekvenci. Chce-
me-1i vzorkovat soutasné rdznymi vzorkovacimi frekvencemi, Je
tieba pouzit vice Zasovych moduld MIT 404.
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Stykové moduly MIT 405, MIT 406, MIT 407

Obsehuji obvody pro délkové. ovldddni systému mEFici perife-
rie MIT 400, UmofRuj{ nasteven{ vSech paresmetrd systému a
&teni obsehu pamé#ti vzorkovaecich moduld MIT 403, prostfedni-
c¢vim roghren{ IMS-2, RS 232 C @ IRPR.

Stykovy modul X-Y MIT 408

Dovoluje grafické zobrazeni{ obsshu paméti vzorkovecich modu-
18 M1T 403 na soufadnicovém zapisoveZi. Mohou ge zobragzit ne-
Jen Zasové prib&hy nevzorkovenych signdld, ale i vzédjemné zé-
vislosti dvou signdll nevzorkovanych dvéma vzorkovacimi moduly.

Funkce piistroje

Systém méfici periferie MIT 400 lze ovlddat rudné z Klévesni-

ce nebo ddlkové prostfednictvim rozhran{ IMS-2, RS 232 C, IRPR.

RuZni ovldddni je FeSeno formou pfedkleddni parametrd. Postup-

né se zaddvaji parametry Zesového modulu MIT 404 a k nému p¥i-

pojenych vzorkovacich modulf MIT 403,

Stejnym zplisobem je moino volit zpracovéni namérenych dat, kte-

ré z peméti vzorkovaciho modulu lze:

- predat do F{id{ciho podfita¥e k dal¥imu zprasovdni

- prevést zpét na esnalogovy signdl &-e pirevodnikem vzorkovaci-
ho modulu /urlene predevdim pro zobrazeni na osciloskopu/

- pFevést zp&t na snalogovy signél &-a prevodnikem stykového
‘modulu X-Y MIT 408

- zobrazit ns displeji pfistroje

- matematicky zpracovat & vysledky zobrazit na displeji p¥i-
stroje

Spousténi vzorkovédni tj. generovéni spoudt&ciho impulzu, kte-
r§ spoudti gdpis do pamdti vzorkoveciho modulu lge provéddét
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ruiné g kldvesnice, externim signdlem, popripad& od trovné
méfeného signdlu., V poslednim p¥ipadé se voli vzorkowael

modul e droven spoust&ni.
Spousténi zépisu do pam&ti vzorkovaciho méd t¥i varienty:

- s predstihem pfed spoulitécim impulzem. V tomto pripadé je
pribéiny zépis do paméti ukonden tak, aby v paméti zistel
uchovén poZadovany pofet vzorkl navzorkovanych pited pri-
chodemn spousté&ciho impulszu.

- od spoustéefho impulzu. Zépis 4o peméti zeZind v okamZiku
prichodu spousté&ciho impulzu. Obseh pam#ti lze navzorkovat
évéme rdznymi frekvencemi a lze volit okemZ?ik zm&ény vzorko-
vacl frekvence,

-~ se gpoZd¥nim ze spoultécim impulzem. Zdpis do paméti zeldi-
nd 8 volitelnym gpoZd&nim za spoudtécim impulzem.

Celkovou kepacitu pem&ti lze rozdélit na 1,2,4 nebo 8 seg-
”ntao

Technické poZadevky

Vstup: nesymetricky, gelvanicky oddé&leny
Pripojeni vst. signéld: AC/DC
Vstupni impedance: 1M0 f 50pF
Max. polet vstupl: 8
Vstupni rozsehy: + 100 mV a2 + 50 V v krokm 1-2-5
RozliZovac{ schopnost: 10 bitd /vietn# zneménka/
Max. dovolené vst. napétf: + 60 V
FrekvenZni rozsah /-3dB/: DC aZ 300 kHz /pro DC p¥ipojeni/
0,3 Hz aZ 300 kHz /pro AC pFipojeni/

Vstupni filtr: doln{ proust. 7 ¥édu s pfepinatelnou megmi
frekvenci f.=10C Hz, 1 kHz, 10 kHz, 100 kHz
Kepacite pemé&ti vzorkovaciho modulu: 8192 desetibitovych
vzorkd
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Vzorkovaci frekvence: 0,3 Hz a¥ 300 kHz v kroku 1-3-5

Max. dovolené souhlasné nap&ti: + 60 V

Analogovy vystup pro osciloskop: mex. vyst nap&tf{ + 5 V
rozlisovaci schopnogt 8 bitd

Analogovy vystup pro souradnicovy zapisovad: mex. v¥st. napd-
t1+5%V
rozli¥ovaci schopnost 10bitd

Posuv nuly vst. gesilovede: + 95 % rozsahu
Nepédjeni: 220 V

Prikom: 250 VA

Hmotnost: 36 kg

Rozm&ry: 430 x 440 x 225 mm

Stavebnicové FesSeni spolu s moZnosti spoluprdce s vypoletni-
mi prostredky dévé predpoklad upletn¥ni m&ticiho systému pii
mé¢feni & zpracovén{ elektrickych signdld prakticky ve viech
primyslovych oborech, kde techniku tohoto typu teprve plné
uplatndni Zekd.
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OBR. 1. BLOKOVE SCHEMA M1T 400
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OBR. 2. BLOKOVE SCHEMA M1T 403



Sezner vyobrazeni:

Obr., 1, Blokové scheme MIT 400

Obr, 2. Elokové scheme M1T 403



