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EXPERIMENTSLNE OVEROVANIE OHAVOVICH SKUSOK RANU MOTOCYELA
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Vysoké Skola dopreavy a spojov v Ziline

Te G’od

¥ prevéinej 3asti konitrukinych prvkov, ako aj celfoh
strojnych sariadeni stretdvame sa s cykliokfm premenlivim
naméhan{m. Pre besporuchovy chod celého komplexu strojného
sariadenia, ako aj jeho 3asti je vidy pofiadavka pewnost-
nej epolahlivosti. Pdto poiiadavka sa svléit etupiiuje tam,
kde by porucha prvku saprilinila stratu na Iudekych Zivo-
toch, popripade by tu do#lo k verkym ekonomiokym etratém.
Takyto pristup pri ojedinelfoh pretafeniach potom vedie k
zbytodne veIkej bespeinosti a niekedy aj k neunosnému predi--
mensovaniu strojnych aiSiastok.

Ind situficia je u dopravnyeh prostriedkov, kde ide pre-
dovietkym o znifovanis hmotnosti, ale na druhej strane svy-
Sovanie nosnosti, priSom poZadujeme od doprawného prostried-
ku, aby bespedine slifilo svojmu WSelu v Sase jeho Zivotnos-
4.

Vshladom na rosmanitost cestnsj prevéddsky dochddsa tu
potom k vysoke] pretaZenceti. V takfohto pripadoch je vj-
poStovy odhad Eivotnosti dobréd smernioca pre pomidenie kva-
1ity konStrukdného prvku s hIadiska spolahlivosti. Podmien-
kou si viak konkrétne podklady o namidhan{ sa kritickych
podmienok.

V pripade sériovej vyroby tfchto konmStrukecii presadsu-
J6é ea u vyrobou experimentdlne overenia ich Zivotnosti v
laboratornych podmienkach. Pri tychto skiikach simuluji ea
prevédzkové podmienky sataenia. Maji vyhodu v podstatnom
skrédteni beZnej prevddzkove] skifky. YyuZitie tychto sli-
Sok predpokledd dobrd snalos?t problému inavového porusenia
pri Sasovo premenlivych kmitavjch siléch.



2. Ciel riefienia

Hlawvnou poiiadavkou bolo navrhnut skiSobné zariadenie,
na ktorom je moZné experimentdlne overit Zivotnoet rdmu mo-
tocykla, ktory je vyetaveny nebezpednému navovému po3kode-
niu, priSom md byt resSpektovany charakter prevddzkového za-
taZenia.

Ak chceme, aby skiSobné laboratorné zariadenie plnilo
svo} Gdel, k tomu je potrebné dobréd znalost prevddskovych
charakterigtik zdvielych na Zase. V kaZfdom pripade je tu
potrebné urieat do miladu vykono-frekvendné moZnosti zata-
Zujlioeho systému v prevddzke s vikono-frekvendnymi skutol-
noetami v laboretoriu.

Pre rdm jednostopového motorového vozidla, ktory mé
byt skiZany v laboratoriu, sme pristupovali nasledovne :
Najekdr bolo ekimané namédhanie rimu motocykla od jednot-
1ivich prevédzkovyoh stavov samostatne pSsobiacich ako eta=
tické predpdtie od vlestnej hmotnosti vozidla i jazdca, mon-
tdine upewvnenie motora a prevodovky na kondtrukeciu.

Kamihanie pri jasde do evahu, vplyvy bradenia a namé-
hania od vnitorného kmitania. Pri dynamickom naméhani sa
eledovali cesty s réznym povrchom s orientdciou na typioké
prevédzkové podmienky. Ziskané vyeledky z charakteristio-
kych dsekov cieet sa mixovali k ziskaniu typického siiboru
¥ivota sledovanej konitrukcie. Dalej takio nahromadeny ma-
teridl vo forme signélu bol spracovany pomocou Statistic-
kjch charakteristik ndhodného procesu, ktory sa dalej vy-
uzil ako podklad pre namdhanie rdmu v laboratornych pod-
mienkach.

3. Popis navrhnutého skiSobného zariadenia (obr. 1)

Jednou 3 najviac namdhanjch Saeti motocykla je rém 1,
Je to pomerne zloZity zvarenec s podetnymi koncentrdtormi
napitia, ktoré zmiZuji jeho ‘navowi pevnost. Overenie je-
ho pevnosti sa uskutodiiuje inavovymi skisSkami na sariade-
ni ktoré bolo za tym idelom vyrobené (odr. 1). Emitacia
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gtolica je vyrobend tak, aby sa mohla po nendroénej pre-
stavbe pouZit na iunavové skisky rdmov rdznych typov moto-
cyklov. Toto zariadenie v podstate tvoria dva rovnaké oce-
Iové nosniky 2. S prizmatické, kruhového prierezu, ktoré
ot ulofené na dvoch kIbovych podperdch 3. Rozostup podpier
3 je moiné nastavovat podla potreby.

Rdm motocykla 1 je k nosnikom 2 pripevneny prostred-
nictvom dvoch listovych pruZin 4.

Statickd zloZka zataZenia na gkiSany rdm navodi pdko-

vym mechanizmom 5. Dynamické zloZka zataZenia je budend
jednym alebo dvoma vibrdtormi 6,.ktoré pracujui na princi-
pe nevyvdZenych odstredivych sil. Za Wdelom ziskania vhod-
ného zataZenia cyklu je moZné vibratory umiestiioval na rdz-
nych miegtach gtolice a nezdvigle jeden od druhého nasta-
vovat - plynule menit ich otddky. Hodnota amplitidy dyna-
mickej Casti zataZenia je zdvisld od otdcok a umieatnenia
vibrdtorov. Napdjanie vibrétorov je z riadiaceho pultu,

¢o umoZiluje prevddzat programové skusky podla predom etano-
veného programu.

4. Z4ver

Opisané zariadenie umoZiiuje v laboratornych podmienkach
robit meranie a skidky za \elom posiddenia tnosnosti rdmu
motocykla. Skracuje sa tym df%ka trvania skidok, preto je
to ekonomicky vyhodnej#ie v porovnani so skuskami v teré-
ne,

Na zdklade vygledkov gkiSok je moZné poukdzal na zle
urobeny zvar, nevhodny tvar rieSenia kondtrukcii a podobne.
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