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Castou riedenia vyvojovej Glohy Geologického prieskumu §.
p. Spisska Novd Ves, tykajucej sa komplexnej kontajnerizicie
vrtne) sdpravy JSVA-5K, bola experimentdlna analyza vybranych
nosnych prvkov kontajnerového manipuldtora a vrtnej veZe. Posi-
denie namdhania bolo vykonané metodou odporovej tenzometrie,
pricom vyber miest bol vykonany na zdklade vypoétu daného za-
riadenia. Simuldcia pracovnych rezimov bola definovand tech-
nickymi podmienkami z hladiska vykonu vrtného zariadenia, ale
tieZ z hladiska zatazeni prekracdujicich hodnoty stanovené vy-
robcom.

Na obrazku
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je na podvozku Tatra 815 kontajnerovy manipuldtor pri sklada-
ni vrtného agregdtu JSVA-5K. Kontajnerovy manipuldtor pozosta-
va z mechanizmu priamoc¢iarového posidvania kontajnera tvoreného
trojdielnym teleskopickym ramenom, v ktorom je zasuvanie a vy-
sldivanie jednotlivych ¢asti zabezpelované priamodiarymi hydro-
motormi. Mechanizmus pre nakldpanie kontajnera pri nakldpani

a vykldpani predstavuje $tvorklbovy mechanizmus, ktorého pohyb
je zabezpecovany tieZz prostrednictvom hydromotorov. V technic-
kych podmienkach je zakotvené, Ze nakladanie a vykladanie je
mozné len so zasunutym teleskopickym ramenom.

Vrtnd veza je upevnend na podkladnych saniach,rdirkove]) te-
leskopickej konstrukcie so zadnou podperou, rozperkou a stabi-
liza¢nymi prdtami.

Vyber miest pre experimentdlnu analyzu bol vykonany na zdk-
lade vypoctu a skisenosti s prevaddzkou zariadenia. Pre experi-
mentdlnu analyzu boli na manipuldtore vybraté prierezy na jed-
notlivych castiach teleskopického ramena. Miesta pre experimen-
tdlnu analyzu boli tieZ vybrané na vahadlach Stvorklbového me-
chanizmu. Na vrtnej vezi boli miesta merania vybraté na hlav-
nom stlpe veZe, zadnej podpore, stabilizdtoroch a rozperkdch,
pric¢om meranie bolo vykonané ako pri statickom, tak aj pri dy-
namickom zatazeni.
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Pri statickom zafaienl bolo vykonané meranie pri 33 re%i-
moch na manipuldtore a 38 reZimoch na vrtneJ vezi. Dynamické
meranie na manlpulétore bolo vykonané pri 20 r321moch a na
vrtnej vezi pri troch rezimoch.

Na zdklade analyzy nameranych hodnét moZno konstatovaf
pre manipuldtor a vrtnd veZu nasledovné skutodnosti:

- hodnoty nap&dti vo vybranych prvkoch manlpulatora uréené ex-
perimentdlnou analyzou s vynlmkou miesta G su nizgie ako na-
patia uvedené vo vypocte,

- vplyv trenia a dynamickych déinkov neprevy3uje hodnotu 20%
statickej zlozky, '

- hodnoty napdti vo vdhadlach 01 a 02 sd pri zatazenf 10,5 t
rovné cca 100 MPa, z ¢oho vyplyva, 7e aj pri pouZiti mate-
ridlu 11523 mozno znizit hridbky plechov z 8 na 6 mm a zo 6
na 5 mm; hribky vyhovuji aj na stratu stability,

- v mieste zalomenia vnidtornej casti teleskopického ramena je
so zretelom na zistené namdhanie potrebné zv&a&sit hridbku
pdsnice z 8 na 10 mm pri pouziti materidlu 11523, resp. up-
ravit uzol doplnenim vystuzZzného rebra pre zlepSenie prenosu
silového toku cez stojiny do pdsnice na opacnej strane,

- pri pouziti vysokopevnych materidlov rady E s hranicou klzu
od 460 po 500 MPa nie je potrebné menit pdvodné hribky ple-
chov, resp. vystuZovat rebrom zalomenid cast teleskopického
ramena,

- pri pouziti materidlov s hranicou klzu 460 a7z 500 MPa moZno.
hrdibky plechov prostrednej a vonkajsSej casti teleskopického
ramena znizit z 8 na 6 mm, resp. zo 6 na 5 mm,

- materlaly s hranicou klzu 700 a% 760 MPa neumoZfuji dalsie
znizenie hmotnosti z d6vodu moZnej straty stability,

- zniZenie hmotnosti pri pouziti vysokopevnych materidlov tych
nosnych prvkov, ktoré boli experimentdlne vy%etrované &ini
20 az 25%,

- po dprave hribky v mieste G pre jestvujici materidl (11523)
konstrukcia manipuldtora pevnostne vyhovuje,

- zhoda vysledkov ziskanych experimentdlne a vypoctom je dob-
rd s vynimkou dynamického koeficienta a pasivnych odporov

so zretelom na ktoré sd hodnoty napdti ziskané vypo&tom vy33ie

asi o 50% voc¢i vysledkom e:rnerimentdlnym,

- obmedzenia formulované v technlckych podmlenkach mozno pova-
z2ovat z hYadiska namdhania za sprdvne.

‘- hodnoty napdti od vlastnej tiaZe odpovedajice jednotlivym
polohdm definovanym v tab. &. 1 pri stavani a spud$tani veZe
std nizke,

- hodnoty napati sd nizke aj so zretelom na dynamické udc€inky
pri stavani a spudstani vezZe,

- napdtia pri simulovanom fahanl taznou silou 42 kN na mrtvom
konci lana prekracuju v meranych miestach stipu veZe hodnotu
200 MPa,

- napatla v stipe veZe so zretelom na dynamické Géinky limitu-
jd maximdlnu pripustnd taznd silu na 35 kN,

.- pri stavani a spuistani veZze su napdtia v meranych miestach
zrovnatelné,

- pri tahani v stipe veZe a zadnej podpere si napitia rédove
vy53ie ako v ostatnych €astiach veZe.
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