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Standardni statickh m&Feni na leteckych konstrukcich jsou méreni napjatosti konstrukce
na pfedem danych stupnich zafifeni, které nepfesahuje maximaini provozni zatiZeni
konstrukce. To znamené, Ze méFeni je statického razu a neni ohraniena doba ode3tu
hodnot z jednotlivych Cidel m&Feného souboru. Pribéh zatéZovani je na obr.1.

Typicky prab&h zatdZovani konstrukce pfi statické pevnostni
zkou¥ce

konec standardniho méreni -

&asova osa

U standardnich méFeni je poZadovano ukladani hodnot signélu z tenzometrG pro
jednotlivé Grown&. Pro nestandardni méfeni je poZadovano uloZeni jednotlivych
&tenych Grovni podle obr.1 (nad 67%), které jsou b&Zn8 vyhodnoceny, a navic
prab&2né monitorovani a ukladani dat v oblastech pfechodl z jedné Grovn& na druhou.
VyuZitim moZnosfi systému ORION-AXIS je to moZné. Zaklad Fe¥eni spo&iva ve vhodné
konfiguraci méfeni do jednotlivych Usekd (taskd) a nasmérovani jejich vystupd na
archivaZni média systému (diskety 3.5° v ORIONu-Delta a pevny disk v PC AT/388).
Kromé toho jsou n8které Gseky spou¥tdny pro jeden odedet a jiné pro prib&Zné &enl.
Specifickym zplGsobem startovani systému je dosahovano t6mé&F nepferuieného
zdznamu dat na pevny disk poé&itate a ukladani jednotiivych m&fenych Urovni na
diskety v ORIONu. Vysledkem je moZnost vyhodnotit, v pfipadd poruchy konstrukce,
stav napjatosti konstrukce pfi meznim zafiZeni. V&rohodnost této nasledné analyzy je
omezena po&tem a umistdnim tenzometrG v- kritické oblasti. Spin&ni této podminky
nesouvisi s viastni aplikaci méficiho systému.

Dal3i nestandardni aplikaci systému ORION-AXIS je méfeni sil zavid&nych do
konstrukce v prib&hu zatdZovani. Toto méfeni slou#f ke zpfesnéni vyhodnoceni
namd&Fenych dat a k pfipadné dokumentaci zafi¥eni konstrukce pfed poru¥enim. Dosud
byly oblasti tenzometrie a monitorovani velikosti zavaddného zafifeni zcela addéleny.
PTi monitorovani zavadénych sil je pfedem znama jejich vellkost pro jednotivé mériol
hladiny. Této skuteZnosti s UspSchem wvyuZfivime pro generovéni grafického
monitorovaciho okna prostfednictvim MS Excelu. Monitorovani probihé v reainém &ase
a rychlost obnovy dat je dana rychlosti &eni kanéla a rychlosti zpracovani dat v po&itadi.
PTi rychlosti &teni 10 kanilG za sekundu je doba obnovy na monitoru po&iiate do 8 a2 5
sekund. Pro statickh m&Feni je tato doba pfim&Fena. Vyhodné je, Ze viasini spultdni
méFeni souboru tenzometrQ Ize korigovat podie Grovn® zatiZeni zkouSené konstrukce.

Pro pochopeni informa&nich tokQ dat v systému je uveden obr.2.
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Vy¥e uvedenym zpGsobem bylo ve statické zku¥ebnd realizovano jiZ nékolik zkousek.
Konkrétnd jsme Ziskali zajimavé vysledky pfi zkouSkach ocasnich ploch letounu L39MS,
pruZnice hlavniho podvozku letounu 01 a draku letounu L610. Podrobné;jsi informace
budou uvedeny pfimo na konferenci EAN 91, kde bude pravd&podobn® predvadén
popisovany méfici systém. Jak jiZ bylo uvedeno, pro nékteré &innosti, iteré souviseji
primo s mé&Fenim &i naslednym zpracovanim dat pouZivame prostfedi MS Excelu a MS
Windows. V tomto prostfedi vznikd i tento plfisp&vek. Nasim soudasnym cilem je
dos&hnout piné automatizace pfipravnych praci pfed méfenim. Dnes ji2 Ize konstatovat,
2e viastni tvorba konfigura&ni databize instalovanych a méfenych &idel probiha v MS
Excelu, dale je pro prostfedi AutoCADu pfipravovana tvorba grafickych schemat
instalace &idel na zkou¥ené konstrukci, na zakladd® vybdru z béze &idel probih&
automatick&a tvorba konfiguragnich souborG pro ORION-AXIS. Tento postup zaji¥{uje
standardni jakost na¥ich méfeni a zrychluje jejich realizaci. V neposledni Fadé pak
podporuje pfechod statické zku¥ebny ke skute®né experimentiini analyze napdfi,
nebol umoZiiuje snadno a rychle zpracovat data a uSeffeny &as je vyuZiteiny pro
detailni kvalitativni rozbor vysledk a jejich porovnéni s vysledky, keré poskytuji
pevnostni vwwpod&tové postupy pouZivané v leteckém prGmysiu (pfedeviim MKP). Tento
rozbor je. podle nalich posiednich zkuSenosfi, stile ddaleZitsj¥i, nebof bez jeho
provedeni mohou maméfené vysledky vést i k omyldm. ProjeitantOm a vypo&taram je
tedy nutné predkiadat vysledky s plislu¥nym komentafem o jejich tyzikAInim vyznamu &i
faldorech, které je oviiviiuji. Stejnd tak se jevi jako nutna, spolupriace specialist na
tenzometrii se zadavatelem méFeni, nebot se tak zabrani ¥patnému umistdni &idel na
méfenou konstrukci a naslednym rozpormym vysledkim méreni. N&¥, na lofiském
EANu presentovany, zAmé&r rozpracovat experini systém pro o¥effeni nelinearit, se
ukézal mnohem sloZitéj¥im neZ se plvodné zdéalo. N&kolik méfeni na poloskofepinové
konstrukci a jeji nasledna porucha ukézala, Ze faktorQ oviivitujicich neline&mi prab&h
signélu tenzometru je vice neZ jsme predpoidadali. Navic ne viechny lze zpracovat
obecnd pouZiteingm zplGsobem. Prozaimni zavSr z této oblasti zni: Je-li signél
tenzometru neline&mi je to pokyn pro detallni fyzickou kontrolu &idla a instalace a déle
pro detailni analyzu signélG okolnich tenzometra (exdstujHi). Cilem je fyzikaini vysvitieni
nelinearity. Diky jakosti systému ORION-AXIS nabyvA tento postup na ddle¥tosti,
protoZe méFeni odhaluje | malé nelinearity signilu tenzometrG a mapuje tak | mal&
lok&ini prerozdéleni zatifeni v konstrukci pfi zirithch stability jejich &asti. Tak se
zhkaznikOm zkuSebny dostavaji do rukou vysledky, které pom&m® podrobn® popisufi
chovani rediné konstrukce pfi zalfeni a jsou tedy plfimo poufiteiné pro dal¥i inovadni
Sinnost. '
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